/\/\, Asignacion 1

Modelacion Matematica
de Sistemas Dinamicos

Introduccion

1. Simplifique el diagrama de bloques que aparece en la Figura 1 y. obtenga la funcion de
transferencia en lazo cerrado C(s)/R(s). En todo caso, llegue‘hasta la expresion més simple en
términos de las funciones de transferencias individuales (G1,G;, Gs, Gz}
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Figura 1. Diagrama de Blogue-de un sistema
2. Simplifique el diagrama de bloques que aparece en“la Figura 2y obtenga la funcién de
transferencia en lazo.cerrado C(s)/R(s). En.todo caso, llegue_hasta’la expresion méas simple en
términos de las funeiones de transferencias individuales(G;, G,,’Hi, Hy).
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Figura 2. Diagrama de Bloque de un sistema
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Modelacion Matematica de Sistemas Dinamicos

3. Simplifique el diagrama de bloques que aparece en la Figura 3 y obtenga la funcion de
transferencia en lazo cerrado C(s)/R(s). En todo caso, llegue hasta la expresion mas simple en
términos de las funciones de transferencias individuales (G;, G, Gs, Hi, H,, Ha).
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Figura 3. Diagrama de Blogue de un sistema
4. Obtenga una representacion en gl espacio de estados del sistema de la Figura 4.
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Figura 4..Diagrama/de Blogue de un sistema
5. Obtenga una representacion en el 'espacio de estados de| sistema de la Figura 5.
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Figura 5/Diagrama de Bloque de un sistema
6. Obtenga una representacion’en el espacio de estados del sistemna de la Figura 6.

R(s) s+7, Cc(s)
S+, g

X
S+P,

Figura 6. Diagrama deBloque de un sistema
7. Considere el sistema descrito mediante la ecuacion diferencial: /¥ + 3y 4 2y = u. Obtenga la

representacion en el espacio de estado del sistema.
8. Considere el sistema descrito mediante la ecuacién diferencial: 8y + 0.5§~ 3y = 0.5u-Obtenga

la representacion en el espacio de estado del sistema.
9. Considere el sistema descrito mediante la ecuacion diferencial:-—2y — 5% + 4y = 2u /Obtenga la

representacion en el espacio de estado del sistema.
10. Considere el sistema descrito por:
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Obtenga la funcion de transferencia del sistema.

11. Considere el sistema descrito por:
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Obtenga la funcion de transferencia del sistema.

12. Considere el sistema descrito por:
X 2 -1
1= 4 + ! u
X9 3 —-4|x 0
X
y=[ 2{ 1}
X2

Obtenga la funcion de transferencia del sistema.

13. Obtenga la funcidn de transferencia Xq.(S)/Xin(s) de cada uno de los tres sistemas mecanicos de
la Figura 7. En el diagrama, xi,, representa el desplazamiento de la entrada y x., denota el
desplazamiento de salida (cada deslizamiento se mide a partir de su posicion de equilibrio).

Xout

Figura\7. Sistema mecéanico
14. Obtenga la funcidn de transferencia Xqu(s)/Xin(s) de.cada.uno de los tres sistemas mecénicos de
la Figura 8. En el diagrama, x;, ‘representa el~desplazamiento de la entrada y X, denota el
desplazamiento de salida (cada deslizamiento se mide a partir de su posicion de equilibrio).
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Figura™8. Sistema mecanico
15. Obtenga la funcidn de transferencia Xq.(S)/Xin(s) de cada uno de los tres sistemas mecanicos de
la Figura 9. Enel diagrama, xi, representa el desplazamiento de la entrada y X, denota el
desplazamiento de salida (cada deslizamiento se mide a partir de su posicion de equilibrio).
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Figura 9. Sistema mecanico
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16. Obtener el modelo matematico del sistema mecanico mostrado en la Figura 10.
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Figura 10. Sistema mecénico
17. Obtener el modelo matematico del sistema mecanico mostrado en la Figura 11.
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Figura 11. Sistema mecanico
18. Obtener el modelo matematico,/del sistema mecanico mostrado en la Figura 12.
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Figura12. Sistema mgcénico
19. Obtener la repréesentacion en &l espacio de estado del sistema’mecanico de la Figura 13, en donde
Ur Y U son las entradas y y,/y y,s0n salidas.
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Figura 13. Sistema mecénico
20. Obtener la funcion de transferencia Vou(S)/Vin(s) del sistema eléctrico mostrado en la Figura 14.
Construir el diagrama de bloques correspondiente a la representacion del sistema.

Figura 14. Sistema eléctrico
21. Obtener la funcion de transferencia Vou(S)/Vin(s) del sistema eléctrico mostrado en la Figura 15.
Construir el diagrama de bloques correspondiente a la representacion del sistema.
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Figura 15. Sistema eléctrico

22. Obtener la funcion de transferencia Vou(s)/Vin(s) del sistema eléctrico mostrado en la Figura 16.
Construir el diagrama de bloques correspondiente a la representacion det-sistema.

Figura 16:Sistema eléctrice
23. Dado el siguiente sistema eléctrico (Figura 17), hallar la-funcion de transferencia lou(s)/Vii(s) y el
diagrama de bloque correspondiente, maostrando-el flujo de todas las senales indicadas.

Figura 17. Sistema eléctrico
24. Dado el siguiente sistema eléctrico.(Figura 18), hallarla funcion de transferencia V (s)/iou(S) Y €l
diagrama-de bloque correspondiente, mostrando-el flujo de todas las sefiales indicadas.

in

Realimentacion

Figura 18. Sistema eléctrico
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