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Teoria de Control

Objetivo General

Brindar una introduccion a los principios, conceptos y técnicas fundamentales necesarias para el analisis y
disefio préctico de sistemas de control por realimentacion. Se enfatiza el tratamiento de sistemas lineales
de una entrada y una salida, para los que se presentan las herramientas clésicas de anélisis\(por ejemplo,
lugar de geométrico de las raices, diagrama de Nyquist, diagramas de Bode), y métodos de disefio de
controladores  clasicos  (proporcional integral, proporcional-inetral-derivativo), y | _modernos
(parametrizacion afin). Una vez aprobada la asignatura, los estudiantes deberan ser capaces de:

e Analizar y disefar sistemas lineales de control para plantas de una entrada y una‘salida:

e Usar software moderno de anélisis y disefio en resolucién-de.problemas de disefio de control
(Matwork® Matlab®-Simulink® u Octave®).

Sinopsis
Sistemas y modelos matematicos.

Polos y ceros de la funcionde transferencia.
Técnicas para el anélisis'de sistemas de control.
Andlisis temporal de sistemas de control:
Andlisis frecuencial de sistemas-de cantrol

Contenido Programatico

Capitulo 1. Sistemas y modelos matematicos.

Introduccién a los sistemas de control. Definiciones bésicas. Clasificacion de los sistemas. Sistemas de
control de lazo abierto 'y lazo cerrado. Funcidn de transferericia. Modelos matematicos de sistemas.
Transformada de Laplace. Tearemas de Fransformada de Laplace. Resolucion de ecuaciones diferenciales
por transformada de Laplace. Diagramas de_blogues: Reduccion. Diagramas de flujo. Modelos de
sistemas eléctricos y mecanicas.

Capitulo-2:Técnicas para Analisis.de Sistemas de Control
Sefiales de prueba. Caracteristicas de funcionamiento en el dominio del tiempo. Respuesta transitoria y de
régimen estacionario. Respuesta transitoria)de sistemas de control.

Capitulo 3. Analisis Frecuencial de Sistemas de Control
Definicion de BEL. Diagramas logaritmicos. Diagrama de Bode. Especificaciones de dominio
frecuencial: Margen de fase y de/ganancia.

Capitulo 4. Polos y Ceros de‘la Funcién de Trasnferencia

Ubicacion de ceros y polos en el plano S. Respuesta temporal y frecuencia basada en la ubicacion de
polos y ceros en el plano S. Definicién de Estabilidad Absoluta y Relativa. Criterio de Routh-Hurwitz
para el andlisis de estabilidad. Criterio de estabilidad de Nyquist. Método del Lugar Geométrico de las
Raices. Estabilidad relativa y limites de estabilidad..
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